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La presents invention a essentiellement pour objet un prooSde 
d'accouplement entre un arbre moteur et un ar"bre entrainS, du type qui uti- 
lise un embrayage meoanique par pignons ou autres organes interm^diaires 
et destine en particulier a Stre applique au cas des embarcations a moteur 
. 5 ou analogues* 

Ce prooede" a principalement pour "but d'eviter les defauts habi- 
tuellement rencontres dans les trans met teurs pour embaroation par la sup- 
pression des organes de transmission ou d' embrayage mecanique a frottement 
utilises habi tuellement, 

10 Ue plus, oe procede vise a rendre positive et sans jeu la trans- 

mission utilises entre 1' arbre moteur et 1' arbre entraine aussi bien dans 
1 cas de la marche avant que dans celui de la marche arriere. 

Ce procede" est remarquable, notamment, en ce qu'il consists a 
prevoir en plus de la transmission mecanique realises par les pignons ou 
15 autres organes intermediaires de 1' embrayage, une transmission souple hydrau- 
lique entre lesdits arbres et a agir sur ladits transmission hydraulique 
avant une manoeuvre d' embrayage pour amener a des vitesses correspondantes 
les pignons ou autres organes devant engrener entre eux> lors de ladite ma- 
noeuvre d' embrayage, 

20 Pour cela, on peut suivant 1' invention, relier d'une part, 1 'ar- 

bre moteur a un train d» engrenages formant pompe a engrenages emettrice 
et, d 1 autre part, I 1 arbre entraine a un train d'engrenage formant pompe a 
engrenages receptrice, et relier entre eux les circuits de fluide desdites 
pompes, de fagon a. couper oelles-oi, II est alors possible dans le cas ou 

25 l'on utilise des clabots comme moyens d'embrayage, de rendre egales ou sen- 
siblement egales, par ladite transmission hydraulique, les vitesses de ro- 
tation desdits clabots et des pignons ou couronnes aveo lesquels ils doivent 
engrener et cela avant la manoeuvre d'embrayage proprement dite laquelle 
peut alors s'effectuer sans aucune difficult^, 

30 On utilisera de preference, les pignons de la transmission me- 

canique pour former les pompes a engrenages preoitees, ce qui off re le. dou- 
ble avantage d'une part, de require d'une maniere tree notable l'encombre- 
ment et le poids du dispositif de transmission et, d' autre part, de realiser 
simultanement sans autre acoessoire le graissage de la transmission. 

35 Si l'on considere par exemple le cas d'une transmission pour 

une embaroation a moteur a laquelle on applique le procede precite, on con- 
state qu'il oonvient ds realiser le oouplage de 1 'arbre porte-helice et de 
1' arbre moteur pour des vitesses oonvenables de oe dernier. Par ailleurs, 
il est avantageux de realiser la deoharge du circuit hydraulique des pompes 

40 a engrenages apres 1' operation d'embrayage proprement dite, si l'on vout, 
en marche normale, ramener la pression dans les canalisations reliant les 
pompes a une valeur tres faible pour rendre negligeable la puissance absor- 
bed par le pompage. 

Soit une pompe motrice et une pompe receptrice reliees, la pre— 
45 miere a 1' arbre moteur et la seconde a 1' arbre porte-helice et formant ain- 
si la transmission hydraulique precise; supposons que la demultiplication 
theorique et les rapports des debits volum^triques des deux pompes soient 
deja determines par les caracteristiques de la transmission mSoanique, 3i 
l'on designs par -TJL la Vitesse de rotation de 1' arbre de sortie de la pom- 
$Q pe receptrice et par w la vitesse reelle de la pompe reoeptrioe, le glisse- 
ment G de la transmission hydraulique, a pour expression i 

JTL - w 



iNSDOCID: <BE 548431 A I > 



- 2 - 



548431 



Si I'on designs d 1 autre part, par w la vitesse de rotation de 
la pompe emettrice et par k le rapport des debxts volume triques des pompes 
emettrice et motrice, on sait que la demultiplication reelle ^ est donnee 
par 1' expression : 

5 k p k (1 - G) 

Soit k la demultiplication cinematique, autrement dit la demultiplication 

ottenue par la transmission mecanique. II y correspond un certain couple 

C transmis a l^elioe. La transmission hydraulique transmet a l^helice un 

tel couple lorsque le glissement a une valeur telle que la demultiplication 

10 reelle k est egale a la demultiplication cinematique k » 
r c 

Soit -H. la vitesse de rotation de l^elice correspondant au couple C o , 
le mot eur ° entrat naht l f arbre porte-helice tourne alors a la vitesse 
jCL c 



Par consequent, les pompes etant couplees, on realise le couplage 
15 cinematique de l 1 arbre moteur et de 1' arbre entrains en accelerant le mo- 

teur commandant 1' arbre moteur jusqu'au moment precis ou le moteur tourne a. 
la vitesse w , et en embrayant alors mecaniquement les deux arbres, opera- 
tion qui s'eSfectue sans heurts ni chocs. 

On ohoisira de preference pour la demultiplication cinematique k 

c 

20 une valeur inf erieure au rapport volumetrique k_ pour que la vitesse des ar— 
tires a laquelle s'effectue le couplage determine un effet d* aspiration de 
la pompe receptrice de la transmission hydraulique dans les canalisations 
ou orifices la reliant a la pompe motrice correspondents et provoque ainsi 
la decharge de ces canalisations. 

25 II est evident qu'une certaine marge d* approximation peut Stre 

autorisee pour 1 'appreciation de la vitesse de rotation a laquelle il con- 
vient d'amener le moteur avant le couplage mecanique des arbres, celui-ci 
pouvant s^xicuter sans inconvenient pour des differences non negligeables 
des vit esses de rotation des pignons, clabots, ou autres organes interme- 

30 diaires devant engrener. 

Oe procede d f accouplement confere done au dispositif une grande 
souplesse de f onctionnement . 

L 1 invention vise egalement un dispositif de transmission, desti- 
ne a relier un arbre moteur et un arbre entraine du type qui comprend un 

35 embrayage mecanique a pignons ou autres organes intermediaires, ce disposi- 
tif comportant application du procede preoite et etant remarquable, notam- 
ment en ce qu*il comprend en plus de la transmission mecanique realises par 
les pignons ou autres organes intermediaires precites, une transmission 
souple hydraulique prevue entre les arbres moteur et entraine et des moyens 

40 de manoeuvre permettant d'agir sur ladite transmission avant une manoeuvre 
d* embrayage, de maniiere a amener a des vitesses correspondantes les pignons 
ou autres organes intermediaires devant engrener entre eux lors de ladite 
manoeuvre d • embrayage . 

D f autres caraeteristiques de 1* invention apparaitront au cours 
45 d.© la description qui va suivre. 

Dans le dessin annexe donne uniquement a titre d'exemple, on a 
represente en perspective un transmetteur formant inverseur-reducteur con- 
forme a 1' invention. 
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L'arbre moteur 1 port© un pignon 2 engrenant avec tin pignon 3, 
par exemple de mime diametre et formant avec lui une pompe a, engrenages 
emettrice, dispose© a. l'interieur d'un carter (non represents) se presen- 
tant par exemple sous la forme d'un flasque* 

5 L' extremite 4 de l'arbre 2 et l 1 extremite 5 de 1'axe du pignon 

3 presentent des cannelures 6, 6' disposees en regard des cla"bots 7, 7 1 mon- 
tes coulissanis sur deux arbres de renvoi intermediaires distincts 8 et 8 1 
respeotivement, paralleles entre eux 0 

Ces clabots sont solidaires en rotation des arbres sur lesquels 
10 ils sont montes au.moyen de cannelures 9 le long desquelles ils coulissent * 
Les arbres intermediaires 8, 8* portent a leur extremite deux pignons 10 
et 10 1 respect ivement engrenant avec un meme pignon 11 porte par l'arbre 
entraine 12 o 

Les clabots 7* 7' sont munis a 1 'une de leur extremite d f une oou- 
15 ronne 13, 13' presentant interieurement des cannelures destinees a s 1 en- 
gager dans les cannelures 6, 6* des arbres 4 et 5 respeotivement, 

Les pignons 10 et 10* forment chacun avec les pignons 11 portSs 
par l'arbre entraine 12 ? une pompe a. engrenages receptrice 0 

Le coulissement des clabots 7? 7 1 1 Q long des cannelures 9 en 
20 vue de provoquer 1' engagement ou le degagement de l'arbre oorespohdant avec 
L'un des arbres 4 ou 5 est commande par la manette ou analogue 14 e A oet 
effet, chaque clabot 7 on 7 ! est muni a sa surface d'une rainure oylindrique 
16 dans laquelle s ! engage une fourcheute 17 en forme de demi-bague oylindri- 
que portant un axe ou analogue 18 dans lequel tourillonne un manchon 19 
25 solidaire d'un support 20, monte sur I 9 axe 21 portant lamanette 14 „ Le sup- 
port 20 d'une part, et le support 20' d'autre part qui est relie" a la ba- 
gue 17' entrainant le clabot 7% sont relies rigidement par 1 J intermediaire 
d'un manchon 22, monte fou sur 1'axe 21 o 

Le manchon 22 est entraine en rotation autour de I 9 axe 21 par la 
30 manette 14 au moyen du collier 23 cale sur 1'axe 21, et auquel il est relie 
. en 25 par une patte 24 diametral ement oppose© sur le support 20 au manchon 
1-9. * 

Comme represent©* sur le dessin annexe*, le point d'entralnement de 
la demi— bague 17* pax le support 20* et celui de la demi bague 17 par le 
35 support 20, sont diametral ement opposes par rapport a 1'axe 21, de telle 
sorte qu'un mouvement de rotation de ce dernier determine le coulissement 
des clabots 7 et 7' dans deux directions opposees, 

A la partie inferieure de 1'axe 21 est cale un tambour 26, muni 
de rampes 27 judicieusement reparties a, sa surface „ Dans ces rampes 27 s'en— 
40 gagent des ergots 29 relies aux branches 28 d'une piece en forme de fourohe, 
montee pivotante autour d'un axe 30 « 

Les rampes 27 sont disposers a la surface du tambour 26 de maniere 
a communiquer a la fourche 28 lors d'une rotation de 1'axe 21 un mouvement 
oscillant desmodromique que cette fourche communique par son. extremite 31 
45 a l*axe 32 d'un robinet a boisseau represent© schematiquement en 33<> 

Ce robinet a boisseau 33 est intercale" sur les circuits d' inter- 
communication etablis entre la pompe a engrenages emettrice formee par les 

pignons 2 et 3 d'une part, et les pompes a. engrenages receptrices, fornixes 

par les pignons 10,11 et 10', 11 d'autre part* Le circuit de fluide de 
50 ces pompes est le suivant? 

La pompe a engrenages emettrice 2, 3 aspire en permanence de 
l'huile par la crepine 34 et un tuyau d'aspiration 35? tandis qu'elle refou- 
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le par 1© tuyau 36 dans le robinet a boisseau 33, 

Ce dernier permet d'etablir une communication entre la canalisa- 
tion 36 et l'une des trois canalisations representees en 37, 38 et 39. La 
canalisation 37 mene a un orifice non represents, par ou I'huile pent §tre 
5 aoheminee vers le carter, tandis que la canalisation 38 conduit a 1« orifice 
d' aspiration 40 de la pompe a engrenages constitute par le pignon 10' et le 
pignon 11. De son c6te, la canalisation 39 conduit a 1* orifice d 1 aspira- 
tion 41 de la pompe a engrenages reoeptrice, constitute par le pignon 10 et 
le pignon 11. On a represents schematiquement en 42 la canalisation de 
10 sortie des pompes a engrenages recep trices * 

Bien entendu, les canalisations representees schtmatiquement en 
35, 36, 37, 38 et 39 eont reunies, par des canalisations interieures aux 
carters des pompes et non representees, aux orifices d« alimentation ou de 
sortie de ces pompes. 



15 



25 



30 



50 



Par ailleurs, le boisseau distributeur 33 est agence de maniere 
a mettre automatiquement en communication avec ^carter, la canalisation 
qui, momentanement, ne se trouve pas reunie a la canalisation sous pressior 
36 • 

Le fonctionnement du dispositif qui vient d'etre decrit est le 



20 suivant : 

On a vu prtctdemment que sous 1» action des fourchettes d'entral- 
nement 17 et 17 1 les clabots baladeurs, 7 et 7', coulissent sur leurs canne- 
lures d'entralnement longitudinalement et en sens inverses l'un de 1 'autre • 
il s'ensuit que si par le clabotage on reunit les couronnes 13 a l'extremite 
6 de 1'arbre 4, I'arbre 12 est entrains par 1 » intermediaire du pignon 2 de 
1'arbre 8 et des pignons 10 et 11, c'cct^dire avec une seule inversion du 
sens de marche. Si par contre, par clabotage, on reunit les couronnes 13' 
a l'extremite 6' de 1'arbre 5, 1'arbre 12 est entraine par 1'arbre moteur 1 
par l'intermtdiaire des pignons 2 et 3 de 1'arbre intermediaire 8' et des 
pignons 10' et 11 , c • est-a-dire avec deux inversions de sens de marche, 
done dans le meme sens que 1'arbre moteur 1. 

Dans les deux cas, la transmission mecanique entraine une reduc- 
tion egale dependant des dimensions respectives des pignons 10, 10' et 11 . 
Legalisation des vitesses peripheriques des clabots avant 1 • enclenchement 
& est obtenue par couplage prealable des pompes emettrioe et reoeptrice c« est- 
a-dire par action sur la distribution de fluide entre les canalisations de 
ces pompes. C'est ainsi que dans le cas ou l'on veut entralner en marche 
avant, 1'arbre moteur 12 par clabotage de 1'arbre intermediaire 8' avec l'ar- 
/in ll ° n ^ Ti * e au P^^alable l'huile sous pression circulant dans la cana- 

4U lisation 36, dans le canalisation 38, ce qui a pour effet d' entralner en ro- 
tation la pompe rtceptrice constitute par les pignons 10' et 11, done d' en- 
tralner en rotation 1'arbre porte-helice 12. On voit que l'on pent realiser 
cette commande par la meme manette 14 commandant 1 » enclenchement de la trans- 
mission mecanique. 

45 MM , ffaturellement la disposition constitute par 1' ensemble de la ma- 

nette 14 de 1'axe 21, du tambour 26 et du robinet a boisseau 33, pent etre 
remplacee par toute autre disposition tquivalente fonc-fcionnant a la maniere 
d un levier fictif, qui a partir d'une position neutre est susceptible 
d osciller en attaquant un clabot, puis en provoquant le couplage prepara- 
toire convenable entre une pompe emettrice et une pompe reoeptrice de la 
transmission hydraulique, enfin en provoquant en fin de coursed ' enclenche- 
ment positif de deux organes intermediates appropries de la transmission 
mecanique. Comme on l'a vu pr ec edemment , les debits des pompes sont choi- 
sis de maniere a realiser d'une part, le couplage aux vitesses convenables 
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del'arbre moteur et de l'arbre entralnd et d'autre part, la decharge des 
circuits hydrauliques apres clabotage* 

On pourra d'une maniere avantageuse co.netituer les carters des 
pompes emettrice et reoeptrice par le carter proprement dit de la transmis- 
5 sion mecanique en prevoyant eventuellement des orifices et canalisations 
interieurs convenablement disposes et venus de fonderie. 

On peut d'autre part, sans sortir du cadre de l*invention, appli- 
quer le principe de la transmission hydraulique auxiliaire qui vient d'Stre 
deer it e, a des embrayages oomportant des arbres auxiliaires en plus grand 
10 nombre et d'un autre type que ceux a clabots qui ont et6 envisages. 

En pratique, le montage . des pignons formant les pompes a engre- 
nages peut Stre effectue au moyen de roulements loges dans les flasques 
des carters de ces pompes * 

Le dispositif de transmission deerit precedemment peut s'appli- 
15 quer aux cas des reducteurB ou multiplicateurs de vitesses aptes a Stablir 
tous rapports voulus entre les vitesses d'arbres moteurs et d'arbres en- 
tra£nes« 

Bien entendu>.r, . I 1 invention n f est nullement limit ee au mode 
d'execution represents et decrit, qui n'a etc" donne qu'a titre d'exemple. 

1„ - Un precede d'accouplement entre un arbre moteur et un ar- 
bre entralnS, du type qui utilise un embrayage mecanique par pignons ou 
autes organes int ermediaires , ce procSde etant oaracterise en ce qu'il con- 
sists a prevoir en plus de la transmission mecanique r<5alis6e par les pi- 

25 gnons ou autres organes int ermediaires precitSs, une transmission souple 

hydraulique entre lesdits arbres et a agir sur ladite transmission hydrau- 
lique avant une manoeuvre d' embrayage pour amener a. des vitesses oorrespon- 
dantes les pignons ou autres organes devant engrener entre eux, lors de 
ladite manoeuvre d' embrayage* 

30 2„ - ProcSde suivant la revendication precedente oaracterise en 

ce que dans le cas ou I'on utilise des clabots comme moyens d' embrayage, 
on rend egales ou sensiblement egales, par la transmission hydraulique pre- 
cise, les vitesses de rotation desdits clabots et des pignons ou couronnes 
avec lesquels ils doiven-fc engrener, 

35 3„ Procede suivant I'une des revendioations precedences oarac- 

terise en ce qu'on relie d'une part, l'arbre moteur a un train d' engrenages 
formant pompe a engrenages motrice et, d'autre part, l'arbre entraine a 
un train d' engrenages formant pompe a engrenages reoeptrice, et on relie 
entre eux les circuits de fluid© desdites pompes, de facon a coupler celles- 

40 ci, 

4. Procede suivant l'une des revendioations precedentes oaracte- 
rise en ce qu' on choisit les trains d' engrenages pr4oites, de facon a ce 
que le debit fourni par la pompe motrice prdeitee soit inferieur a celui 
demands par la pompe reoeptrice lorsque la liaison cinematique est realisee 

45 entre l'arbre moteur et l'arbre entraine, pour realiser ainsi en marche nor- 
male la decharge du cirouit hydraulique des pompes. 

— 5„ - Procede suivant l'une des revendioations precedentes oa- 

racterise en ce qu'on choisit le rapport des debits des pompes precitees, 
de telle sorte que le glissement qui en results determine legalisation des 

^0 vitesses. des organes, pignons, clabots ou autres devant engxerieT 9 lorsque 
I'arbre moteur tourn© a sa vitesse de changement de marche „ 
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6. - Un dispositif de transmission, destine a relier un arbre 
moteur et un arbre entralne, du type qui comprend un embrayage meoanique, 
a pignons ou autres organes int ermSdiair es , ce dispositif oomportant appli- 
cation du procede" precite et etant oaraoterise en oe qu*il comprend en plus 
de la transmission meoanique realised par les pignons ou autres organes in- 
termediates preoites, une transmission souple hydraulique prevue entre 
les arbres moteur et entralne et des moyens de manoeuvre permettant d«agir 
sur ladite transmission avant une manoeuvre d* embrayage, de man i ere a ame- 
ner a des vitesses oorrespondantes les pignons ou autres organes interme- 
diaires devant engrener entre eux, lors de ladite manoeuvre d' embrayage. 

1* - Dispositif suivant la revendication 6 oaraoterise en oe 
que la transmission hydraulique precitee est constitute d'une part, par une 
pompe a engrenages motrice, reliee a 1' arbre moteur et, d' autre part, par 
une pompe reoeptrice reliee a 1 'arbre entralne, des moyens etant prevus 
pour coupler lesdites pompes. 

8. - Dispositif suivant la revendication 6 ou 7 oaraoterise en 
ce que les pompes a engrenages precitees sont formees par les pignons memes 
assurant la transmission meoanique entre les arbres preoites, lorsque ceux- 
ci sont embray£s. 

20 m 9. - Dispositif suivant 1'une des revendications 6 a 8 oaraoteri- 

se en oe que les pignons formant les pompes h engrenages precitees sont 
choisis de facon a ce que le debit fourni par la pompe motrioe precitee soit 
inferieur a oelui demande par la pompe recep trice, lorsque la liaison cine- 
matique est realisee entre 1 'arbre moteur et 1 'arbre entrain^, pour reali- 

O ser ainsi en marohe normale la decharge du circuit hydraulique des pompes. 

10. — Dxspcsitif suivant 1 * une des revendications 6 a 9 caracte— 
rise en oe que le rapport des debits des pompes precitees est tel que le 
glissement qui en resulte determine legalisation des vitesses des organes, 
pignons, clabots ou autres, devant engrener lorsque 1' arbre moteur tourne 
J u a sa Vitesse de changement de marche. 

11 • - Dispositif suivant I'une des revendications 6 a 10 carac- 
teris^ en oe que dans le oas ou la transmission meoanique oomprend un ou 
plusieurs clabots, chaque clabot est monte coulissant sur un arbre portant 
une roue a engrenages de I'une des pompes motrice ou reoeptrice precitees, 
& tandis que 1' organs en regard, aveo lequel il doit engrener, est porte de 
son c6t6 par un arbre solidaire d'une roue a engrenages d'une pompe recep- 
trice ou motrioe susceptible d'Stre couplSe a la precedents . 

12. - Dispositif suivant I'une des revendications 6 a 11 oarao- 
terise en ce que la transmission meoanique oomprend plusieurs olabots, mon- 
40 tes. coulissants sur des arbres intermSdiaires relies a un meme pignon oale 
sur 1 1 arbre moteur ou entralne, les pignons qui relient chaque arbre inter- 
mediate audit arbre moteur ou entralne* formant avec le dit pignon cale sur 
ce dernier une pompe a engrenages, motrice ou reoeptrice. 

1 3« - Dispositif suivant l'une des revendications 6 a 12 carac- 
terisS en ce que la ou les pompes a engrenages motrices de la transmission 
hydraulique precitee est ou sont logees dans un carter dans lequel aspirent 
la ou les pompes a engrenages receptrioes lesquelles sont logees dans un au- 
tre carter. 

„ 14 • - Dispositif suivant l'une des revendications 6 a 13 carac- 

terise en oe que les carters respeotifs de la ou des pompes motrices et re- 
ceptrioes precitees sont formes par le carter meme de la transmission me- 
oanique muni de oloison et de canalisations ou orifices appropries venus 
ou non de fonderie. 



45 
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15 o - Dispositif suivant l'une des revendi cat ions 6 a 14 carac- 
•fcerise en ce qu'un moyen de manoeuvre, levier manette, bras ou analogue, 
est prevu pour actionner un organe distributeur ou oommutateur reglant les 
intercommunications entre les circuits de fluide ou carters des pompes. 

5 16. - Dispositif suivant l'une des revindications 6 a 15 carac- 

terise en ce que le moyen de manoeuvre precite" est constitue par le levier 
de commande de la transmission mecanique. 

17. - Dispositif suivant l f une des revendications 6 a 16 carac- 
terisd en ce que 1" organe distributee precite" est constitue par un robinet 

10 a boisseau ou analogue realisant les communications desirees entre les car- 
ters des pompes motrices et ceux des pompes recep-fcrioes et dont la rotation 
est commandee par tous organes de renvoi appropries par le levier de oomman- 
de de la transmission mecanique. 

l8o - Dispositif suivant l'une des revendications 6 a 17 oarac- 

15 terise" en ce que le levier de commande de la transmission mecanique est • 
relie a 1» organe distributeur precite, de maniere a etablir par son mouve- 
ment a partir d'une position neutre, le couplage entre une pompe motrioe 
et une pompe receptrice immediatement avant le couplage mecanique des orga- 
nes intermediaires correspondants t pignons, clabots ou autres, amends a des 

20 vitesses correspondantes par le couplage desdites pompes. 

19. - Dispositif suivant l'une des revendications 6 a 18 carao- 
terise en ce que le levier de commande et l 1 organe distributeur precites 
sont relies par 1' intermediaire d'un tambour cale sur ledit levier et com- 
muniquant par sa rotation a des tiges articulees reliees au robinet a bois- 

25 seau ou analogue, des mouvements d« oscillations determinant des positions 
variables dudit robinet. 

20. - Dispositif suivant l'une des revendications 6 a 19 carac- 
teris<§ en ce que les tiges articulees precitees sont entrainees par le tam- 
bour precite au moyen d' ergots ou analogues s'engageant dans des rainures 

30 prevues a la surface dudit tambour. 

21 . - Dispositif suivant l'une des revendications 6 a 20 carac- 
terise en ce.que 1' organe distributeur precite* est commande par tous ren- 
vois appropries par le levier commandant le coulissement sur leur arbre, 
du ou des clabots que. comport e la transmission mecanique. 

25 22* - Dispositif suivant l , une des revendications 6 a 21 carac- 

terise en ce que selon une mode de realisation, la transmission comprends 
deux arbres intermediaires relics a 1' arbre entraine par deux pignons for- 
mant avec le pignon porte par ledit arbre entraine avec lequel ils engre- 
nent deux pompes a engrenages receptrices, deux clabots coulissant sur les- 

40 dits arbres intermediaires et susceptibles de relier chacun de ces derniers 
avec deux arbres, dont I'un est 1 'arbre moteur et dont 1 'autre porte un 
pignon qui engrene avec un pignon porte par ledit arore moteur en formant 
avec lui une pompe a engrenages motrice, des moyens d» intercommunication 
pour coupler lesdites pompes motrioe et receptrice et un organe de manoeuvre 

45 commandant le coulissement desdits clabots et le couplage desdites pompes 

correspondantes, en determinant ainsi, suivant 1 'arbre intermediaire couple, 
deux sens de marche inverses pour ledit arbre entraine. 

23. - Un procede en substance comme decrit et represents aux 

dessins annexes. 

cj 0 24. - Un dispositif en substance comme decrit et represents aux 

dessins annexes. 

P. PON. J.- CECCALDI et «T. A.E. CARDOIJ". 
en annexe 1 dessin. Mandatairet OFFICE PAKETTE -(Vve E.PARETTE & F.MA.ES). 
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